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6- CONFIGURACION

6.1 -

1.

WaveJOKER /t

Instalar la unidad en un lugar no sujeto a radiacion solar directa y protegido de la lluvia.
Preferiblemente en un lugar ventilado. En instalaciones auténomas tipo punto a punto
(Por ejemplo, WaveJOKER -T en modo maestro, enlazado con WaveJOKER -P en
modo esclavo), instalar primero la unidad ubicada a mayor cota.

Instalar la antena lo mas alta posible y libre de obstaculos en las inmediaciones. Si es
directiva, apuntando en la direccion correcta y con la polaridad adecuada. No instalar el
cable de antena con dobleces pronunciadas. El cable de antena no admite empalmes.

Conectar los sensores (transductor de nivel, contadores, etc) a las entradas
correspondientes (ver pagina 17 para las conexiones). Para las conexiones a las
tarjetas enchufables retirar los conectores de las mismas sin extraer la tarjeta de la
placa base. Sujetar la tarjeta con una mano mientras se extrae el conector con la otra.

Conectar la alimentacion (pila o 12 VCC). Observar la polaridad del conector de la pila.
La entrada de alimentacién de 12 V también tiene polaridad.

Para permitir la configuracién debe posicionarse el mini-interruptor 1 (izquierda) del
modulo visualizador, en ON (arriba). Los demas mini-interruptores deben permanecer
en la posicion OFF (abajo). Una vez en la pantalla deseada, se entra en configuracion
pulsando unos segundos el selector exterior, hasta que parpadea el primer campo a
configurar de la pantalla. Una pulsacién corta, pasa a la configuracion del siguiente
parametro, o finaliza la configuracion.

Configurar la frecuencia radio (pantalla 52). Normalmente se empleara la misma
frecuencia de recepcion (Frx) que de transmision (Ftx). Seleccionar un cédigo de red
entre 0 y 255 para evitar que otra red de WaveJOKER o T-MOD C48 ajena y que
emplee la misma frecuencia radio pueda ser considerada como propia. Todas las
unidades, incluidos los radiomodem T-MOD C48 si los hay, deberan emplear el mismo
valor de cédigo de red. Si es en banda libre, seleccionar una frecuencia dentro de la
banda y activar un test de recepcion radio RX (pantalla 54), pulsando hasta parpadeo,
seleccionar la opcién 1 y pulsar para iniciar el test. Mantener el test durante unos
minutos para comprobar que el canal esta libre. En esta pantalla en Cont se muestra
en continuo el valor de sefial radio recibida (en — dBm). En Max el valor maximo de
sefal durante el periodo de test. En Min el valor minimo. En la parte inferior derecha, el
numero de sefiales radio recibidas (de cualquier origen) y a su derecha los valores en —
dBm de las ultimas 4 sefales radio recibidas. Finalizar el test con otra pulsacién del
selector.
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En caso de que se hayan recibido tramas indicara que el canal esta ocupado (P.ej: 2
tramas con niveles fuertes de sefal, en la figura anterior), seleccionar otra frecuencia y
repetir el proceso.

En caso de emplear contadores (emisores de pulsos), asignar cada contador a una
entrada digital (de la 1 a la 15) (pantalla 44). En la parte superior se muestran los
numeros de contador y en la inferior el nimero de entrada digital asignado a cada
contador.

Configurar el valor de filtro para cada entrada digital/contador (pantalla 42). Si se
emplea una boya de autocalibracion 100% del nivel de depdsito, asignar el valor de
filtro 3 a la entrada digital 1 (es la entrada con asignacion fija para la boya de maximo).
Para las entradas digitales asignadas a contador, configurar a 1 el valor de filtro (o el
valor O si el contador dispone de un emisor de impulsos electrénico por transistor). Para
el resto de entradas configurar el valor a 2. (Correspondencia de los valores de filtro: 0
->35mS;1->70mS;2->18Seg;3->4Seq)

EMT. DIGITALES 42— DIG.IMP. Filter
R__01_1H 1: 111111

1

Configurar los periodos de muestreo (tiempo entre medidas sucesivas) para cada
entrada analdgica (pantalla 40). Normalmente es suficiente un periodo de 60 segundos
entre dos medidas para una entrada de nivel de deposito (analdgica 1). El resto de
entradas analdgicas se configuran a periodos multiples del de la entrada analégica 1.
El valor maximo para EAx es 99. Si la unidad se alimenta a pilas, ajustar los periodos a
tiempos razonables (medidas mas frecuentes disminuyen la duracién de la pila).

EH1 I:

EA2: 168

Si la suma de los muestreo de las medidas analdgicas de un determinado ciclo supera
el tiempo definido entre dos ciclos (n x 10 Sec), empezara un nuevo ciclo de medidas
inmediatamente después de finalizado.

Configurar el modo de trabajo de la unidad (Maestro, Esclavo o Esclavo+
Maestro)(pantalla 47). En caso de una instalacion en modo auténomo punto a punto,
seleccionar el Modo Maestro. En el caso de una instalacion con Centro de Control,
seleccionar el modo Esclavo o Esclavo+Maestro segun convenga. La alimentacién a
pilas s6lo es compatible con el modo Maestro. En el caso de Esclavo+Maestro,
aparece en la linea 2 un campo adicional de configuracion: E->M(10S)=xx donde xx
corresponde, en unidades de 10 segundos, al tiempo maximo sin recibir tramas de un
Centro después del cual la unidad pasara a modo Maestro. El tiempo xx es
configurable de 2 a 99 en unidades de 10 segundos. Por defecto dejarlo en 30,
correspondiente a 300 segundos (5 minutos). Cuando la unidad vuelva a recibir tramas
de Centro, pasara nuevamente a modo Esclavo.
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7= MODO OFPERACION
Modo: #* MAESTRO #*

Direccion ModE
Mivel red @ M=E

12. Configurar la direccién ModBus de la unidad y los niveles de red en modo M (maestro)
y en modo E (Esclavo). La direccion de la unidad no debe pertenecer al rango de
direcciones del puerto RS-485 (si empleado) y debe ser inferior al rango de direcciones
del repeticion S&F (si empleado). Si se trata de un sistema autonomo WaveJOKER / t
en modo maestro, enlazado directamente con una unidad WaveJOKER /p en modo
esclavo, cualquier valor de direccion es valido, aunque debe ser distinto del que se
vaya a asignar al WaveJOKER /p.

a. Nivel de red E (modo Esclavo): Igual a 1 si comunica directamente con el
Centro de Control. Incrementar en una unidad por cada salto de la
comunicacion a través de un repetidor S&F. Si la unidad se configura en modo
Maestro, cualquier valor es vélido. Rango de valores: 1 a 7.

b. Nivel de red M (modo Maestro): Valor igual al nivel (E-1) de la unidad esclava
destino si el enlace es directo, o nivel (E-1) del primer repetidor a través del
que se comunica con la unidad esclava destino.. Si se trata de un sistema
autonomo WaveJOKER / t en modo maestro, enlazado directamente con
WaveJOKER /p en modo esclavo, configurar M= 0 para esta unidad maestra y
E=1 para la unidad WaveJOKER /p esclava. Rango normal de valores: 0 a 7.

c. Una unidad WaveJOKER /t emitiendo en modo Master puede tener como
destino una unidad esclava con enlace directo o a través de repetidores en
sentido downstream (aumenta el nivel de red), o también a través de un Unico
repetidor en sentido upstream (disminuye el nivel de red).

d. Como caso especial puede configurarse una unidad en modo Maestro que
transmita en sentido upstream. Para ello se hara M = 8 + nivel red.

13. Configuracion adicional si la unidad se ha configurado en Modo Maestro o
Esclavo+Maestro: Configuracion del destino cuando la unidad sea Maestro.

a. Configurar Dir.MB. destino (direcciéon ModBus del equipo destino)

b. Configurar la Dir.reg.inic (direccion inicial del registro modbus destino):

i. Si la unidad destino es una WaveJOKER /p, seleccionar los valores
17,128
ii. Sila unidad destino es una
unidad WaveJOKER /2p [gs =
seleccionar  los  valores Q}“-HE.d?EtIHD=
17,128 para el bombeo 1 y |ESNSMS=t=ME N b Tt
los valores 17,192 para el
bombeo 2.
iii. Si la unidad destino es un modulo UMF-100, seleccionar los valores
32,18
iv. En caso de un PLC la parte alta corresponde en decimal al valor del
byte alto de la direccion en hexadecimal y la parte baja al valor en
decimal del byte bajo de la direccion en hexadecimal:
e FEjemplo: Direccién hexadecimal = 0x1230 se escribe como:
18,48 (0x12=18 y 0x30=48)
e FEjemplo: Direccion decimal = 4823 , pasada a hexadecimal =
0x12D7 y se escribe como: 18,215 (0x12=18 y 0xD7=215)
c. Seleccionar Tipo trama env. (tipo de trama enviada)(Ver pags. 48-49 manual):
i. 106 2sienlaunidad WaveJOKER /p o /2p asociada hay la opcién de 2
salidas analdgicas, 0 el tipo 5 si hay la opcion de 4 salidas analdgicas.
ii. Para un modulo UMF-100 destino, seleccionar 20.
iii. Para un PLC seleccionar la trama mas adecuada en funcion de los
datos que se precisen
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14. Configurar los tiempos de transmision del modo Maestro (pantalla 49)(Emplear los
valores por defecto mostrados en la figura):

FﬁFlHYﬂT T IE

15. Configuracion y calibracion de entradas analdgicas

a.

Entrada analogica 1 como nivel de depésito (pantalla 33)

Vi.
Vii.

viii.

XI.

Xii.

Se empleard normalmente un transductor de nivel del tipo sumergido
por medida de presion relativa y de 4-20 mA a 2 hilos. El fondo de
escala del transductor debe ser superior a la altura del depdsito (El
transductor sumergido FARELL HUBA 712 tiene un fondo de escala de
5m 6 10 m. Emplear el mas adecuado a la altura del depdsito).

Debera emplearse una boya de nivel maximo (contacto) para las
funciones de autocalibracién de nivel 100 % y seguridad en la parada
de bombas. Debe conectarse a la entrada digital 1 (bornes 4 y 10 de la
regleta 2) y con su contacto en estado cerrado cuando no sumergida.
Dejar la boya sin cubrir (contacto cerrado).

22— ENT.AHALOGICA 1
Modo Dero

StabTime:

Extraer el transductor de nivel sumergible o dejar sin presion el
transductor de nivel exterior (correspondera al 0% del deposito)
Esperar la finalizacion de una medida (paso de encendido a apagado
del asterisco ™’ en esquina superior derecha de la pantalla).

Entrar en configurar y seleccionar Modo Depoésito (Depo) y pulsar

En Cal, ajustar al valor 0 y pulsar (se ha calibrado el 0%)

En StabTime seleccionar el tiempo requerido para la estabilizacion del
transductor después de alimentado (1 x 20 mS si transductor FARELL
HUBA 712) y pulsar. Si no era correcto, corregir y pasar al punto iv
Sumergir el transductor en el depdsito dejandolo al fondo, a la altura
exacta correspondiente al nivel 0% del depdsito, o conectar la presion
al transductor de nivel exterior (que estara montado a la altura
correspondiente al 0% del depdésito).

Esperar la finalizacion de una medida (apagado de asterisco en
esquina superior derecha de la pantalla).

Entrar de nuevo en la pantalla de configuracion de esta entrada.

En Cal, seleccionar el valor % correspondiente al nivel aproximado
actual del deposito en %, que se habra calculado previamente, y pulsar
(Nota: esta calibracion sélo es posible si el nivel actual del depdsito es
superior al 10 % e inferior al 100 %).

En Stab Time, pulsar de nuevo para finalizar la calibracion. Ya esta
realizada la calibracion de nivel. Realizar una pulsacion corta para
forzar una medida, esperar un nuevo apagado del asterisco ™ y
comprobar que el nivel corresponde con el calibrado. Situar la boya de
maximo en su posicién.




..........

b. Entrada analdgica 1 configurada en Modo Std (no como nivel depésito) y
entradas analdgicas 2, 3, 4 (pantallas 33, 34, 35y 36)

vi.

Vii.

Se emplearan normalmente transductores del tipo 4-20 mA a 2 hilos o
también pueden conectarse equipos con salida activa 4-20 mA (ver
diagrama de conexiones).

Si entrada analdgica 1, seleccionar el modo estandar (Modo Std.) y
pulsar. El resto de entradas analdgicas soélo soportan el Modo Std.

En V.ZE seleccionar el valor de ingenieria que corresponde al minimo
(0% o 20 % de la entrada y en V.FS el valor de ingenieria que
corresponde al 100%.( V.ZE solamente puede modificarse para las
entradas 2 y 3). V.ZE puede ser mayor o menor que V.FS.

Seleccionar el rango de medida para el valor de ingenieria a 0-100% o
20-100% (normalmente 20-100% para transductor 4-20 mA) y pulsar.
Seleccionar la posicion del punto decimal en el valor de ingenieria (por
ejemplo xx.xx para el caso del ejemplo anterior, con lo que mostrara
20.00 a fondo de escala). Pulsar

En StabTime seleccionar la duracion de la medida (tiempo de
estabilizacién del transductor después de alimentado).

Ya queda finalizada la calibracion de la entrada analdgica

16. Configuracion de Contadores (pantallas 21, 22, 23 y 24)

21 - CONTARDOR 1
Total divider
Tl lL:ll :

a. Seleccionar el factor de division (por ejemplo 10 si tenemos un emisor de
pulsos de 0,1 m3/impulso y el totalizador lo queremos en unidades de m3).
Factores disponibles: 1, 2, 5, 10, 100, 200.

b. Seleccionar el factor de caudal Q (o potencia) para la medida de caudal (o
potencia) en unidades de ingenieria: Ver tabla 3 en pagina 45.

c. Seleccionar la posicion del punto decimal: Ver tabla 3 en pagina 45.

d. Seleccionar el tiempo maximo sin pulsos para indicacion de caudal (o potencia)
cero Z: Ver tabla 3 en pagina 45 y la Nota asociada al valor de Z.

e. Ajustar las 8 cifras del totalizador para que coincidan con el totalizador del
contador.

17. Entrada de intrusismo
a. Si en la estacién se emplea un sensor de contacto de puerta abierta como
intrusismo, conectarlo a la entrada digital 6. Se incrementara el contador de
intrusismo a cada apertura del contacto.
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18. Configuracion del Puerto RS-485 (pantalla 51)

a. Seleccionar la activacion de esta funcion (Sl) y pulsar (s6lo se activara si la
unidad dispone de ésta opcion)
b. Seleccionar el formato de datos y pulsar

c. Seleccionar el baudrate y pulsar

d. Configurar la direccion ModBus maxima de los equipos conectados al puerto y
pulsar

e. Seleccionar direccion ModBus minima de los equipos conectados al puerto y
pulsar

i. Notas:
1. La direccién ModBus de la unidad no debe estar incluida en el
rango de direcciones del puerto.
2. Sila unidad es también repetidor S&F, el rango de direcciones
del puerto debe ser inferior al rango de direcciones del
repetidor S&F.

51 = Fu:_. I:I=I

Format:SHl Baud
Dir. Max :

Dir. Min s

19. Configuracion de la funcién repetidor radio tipo S&F (pantalla 50)

a. Seleccionar la activacion de esta funcién (Sl) y pulsar (so6lo se activara si la
unidad dispone de esta opcion).
b. Configurar la direccion ModBus maxima de los equipos a repetir y pulsar
c. Seleccionar direccion ModBus minima de los equipos a repetir y pulsar
i. Notas:
1. La direccion ModBus de la unidad debe ser inferior al rango de
direcciones a repetir.
2. Si se emplea el puerto RS-485, el rango de direcciones del
mismo debe ser inferior al rango de direcciones del repetidor
S&F.

Dir. ¥
Dir. Min

20. Finalizada la configuracion, posicionar el mini-interruptor 1 (izquierda) del

Notas:

modulo visualizador en OFF (abajo). Los demas mini-interruptores deben
permanecer también en la posicion OFF (abajo).

En las pantallas correspondientes a las entradas analdgicas, aparece en la ultima linea
la indicacion TNC, con dos valores separados por “’. El primer valor corresponde al
tiempo, en segundos, hasta la finalizacion del ciclo actual de conversiones e inicio del
siguiente. El segundo valor corresponde al n°® de ciclos de conversion que quedan
hasta la siguiente medida de esta la analdgica.

El tiempo configurable para StabTime (tiempo de estabilizacion del transductor
analdgico) es de hasta 4,8 seg en unidades de 20 mS y los valores de 5, 6, 7, 8, 9, 10,
15, 30, 45, 60, 90, 120, 180 y 240 segundos.
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6.1a - MODO AUTONOMO BIDIRECCIONAL ENTRE WaveJOKER /T Y /P

En este modo ademas del funcionamiento unidireccional entre /T y /P, la unidad /P transmite
hasta 2 sefiales analdgicas y hasta 10 sefiales digitales a la unidad /T. La unidad /T puede
disponer de una carta de salida de 2 sefiales analdgicas y una carta de 10 salidas de relé.

La correspondencia de sefiales es:

- Las entradas analdgicas 1y 2 de la unidad /P se transmiten a la unidad /T y corresponden
respectivamente a las salidas analdgicas 1y 2 de ésta. El valor transmitido corresponde
directamente al valor en mA de las entradas.

- Las entradas digitales 1 a 10 de la unidad /P se transmiten a la unidad /T y corresponden
respectivamente a las salidas de relés 1 a 10 de ésta.

Para ello se configurara la unidad /T en modo E&M con E->M=20 en la pantalla 47.
El resto de configuraciones es el normal. Normalmente nivel de red M=0y E=1.
Las pantallas 48 y 49 mantienen su significado.

A cada transmision de la unidad /T correspondera una transmision de la unidad /P con los
valores de sus entradas analdgicas y digitales, que sera recibida por la unidad /T y ésta
procedera a actualizar sus salidas.

El estado de las salidas analdgicas puede verse en la pantalla 39 y el de las salidas digitales en
la 41.

En el caso de que la unidad /T no reciba respuesta de la unidad /P (después de 3 intentos),
detectara una alarma de falta de enlace en sentido subida (UP-LINK). Esta alarma provocara el
paso de las salidas analdgicas a OmA y la apertura de los relés. En las pantallas 39 y 41
aparecea la indicacion de alarma (NO UP-LINK ).

La carta de salidas analdgicas esta situada en la posicion 4 y la de salidas de relé en la
posicién 6 (ver pagina 18).

La unidad /T debe alimentarse a 12 VCC (no permite la alimentacion por pila).
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WaveJOKER /p

Instalar la unidad en un lugar no sujeto a radiacion solar directa y protegido de la lluvia.
Preferiblemente en un lugar ventilado. En instalaciones autonomas tipo punto a punto
(Por ejemplo, WaveJOKER / t en modo maestro, enlazado con WaveJOKER /p en
modo esclavo), instalar primero la unidad ubicada a mayor cota.

Instalar la antena lo mas alta posible y libre de obstaculos en las inmediaciones. Si es
directiva, apuntando en la direccion correcta y con la polaridad adecuada. No instalar el
cable de antena con dobleces pronunciadas. El cable de antena no admite empalmes.

Conectar los sensores (transductor de nivel, contadores, etc) a las entradas
correspondientes (ver pagina 17 para las conexiones). En las conexiones a las tarjetas
enchufables, retirar los conectores de las mismas sin extraer la tarjeta de la placa base.
Sujetar la tarjeta con una mano mientras se extrae el conector con la otra.

Conectar la alimentacién (12 VCC). La entrada de alimentacién de 12 V tiene polaridad.

Para permitir la configuracién debe posicionarse el mini-interruptor 1 (izquierda) del
modulo visualizador en ON (arriba). Los demas mini-interruptores deben permanecer
en la posicion OFF (abajo). Una vez en la pantalla deseada, se entra en configuracion
pulsando unos segundos el selector exterior, hasta que parpadea el primer campo a
configurar de la pantalla. Una pulsacién corta, pasa a la configuracion del siguiente
parametro, o finaliza la configuracion.

Configurar la frecuencia radio (pantalla 52): Igual que punto (6.1 6).

Nota: Si se ha instalado previamente una unidad WaveJOKER /t a la misma frecuencia,
se deberan recibir de manera periddica las tramas de dicha unidad. Normalmente se
emplearan frecuencias RX y TX iguales.

En caso de emplear medidores (con emisor de pulsos), asignar cada medidor a una
entrada digital (de la 1 a la 15)(pantalla 44). La unidad dispone de entradas para 2
contadores de triple tarifa (1 y 2) y 4 contadores de simple tarifa (3, 4, 5y 6). En la
parte superior se muestran los niumeros de contador y en la inferior el nUmero de
entrada digital asignado a cada contador.

En caso de emplear cuenta-horas/maniobras (por contacto), asignar cada uno a una
entrada digital (de la 1 a la 15) (pantalla 45). En la parte superior se muestran los
numeros de cuentahoras/maniobras y en la inferior el nimero de entrada digital
asignado a cada contador.

45—

4
84,685, 008,80
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10.

11.

12.

Permite asignar una entrada digital (de
la 1 a la 15) a cada bomba, para
conocer su estado real marcha/paro. 00
indica bomba sin entrada asignada. Con
entrada asignada, el cuenta horas y
cuenta maniobras de la bomba sera por
el estado de la entrada y podra detectarse el fallo de bomba cuando la entrada no
corresponda con el estado de salida de la bomba. En este caso debera configurarse en
T.Arra/Paro el tiempo de arranque maximo de la bomba (de 0 a 990 segundos) antes
de detectar fallo. Cuando hay mas de una bomba disponible, si se detecta fallo al
arrancar una bomba, la unidad la para e intenta arrancar otra. Si se detecta fallo en una
bomba en marcha, la para e intenta arrancar otra. Las bombas con fallo quedan
marcadas y no se tratan de arrancar de nuevo hasta un paro por nivel maximo, que
borra las condiciones de fallo. En caso de que una bomba falle y no haya otra
disponible, no se para. En las bombas sin asignacion de entrada, el cuenta horas y
cuenta maniobras son por el estado de la salida de bomba correspondiente y no se
tienen en cuenta las condiciones de fallo. Si hay mas de una bomba en marcha cuando
se alcanza el nivel maximo de la tarifa, las bombas se paran de manera temporizada
una detras de otra para evitar el golpe de ariete. El valor de la temporizacion entre
bombas es también el T.Arra/Paro configurado.

Si se asigna entrada a una bomba no empleada (por ejemplo a la bomba 3 en un
bombeo de 2 bombas), apareceran las pantallas de Horas/Maniobras de dicha ‘bomba’
aunque su funcién no estara ligada al bombeo, sino al estado de la entrada asociada.

En la pantalla 47 asignar la funcion de cada
uno de los relés de salida: (ver tabla 1)

-
.

Configurar el valor de filtro para cada
entrada digital/contador (pantalla 42). Si la
entrada digital 1 se emplea para la boya de
auto calibracion 100% del nivel de depdsito
local, configurar el valor del filtro a 3. Para las entradas digitales asignadas a medidor,
configurar a 1 el valor de filtro (o al valor O si el medidor dispone de un emisor de
impulsos electronico). Para las entradas asociadas a cuenta-horas/maniobras o cuenta-
horas/maniobras de bomba, y resto de entradas, configurar el valor a 2.

42— ENT. DIGITALES 42— DIG.INP. Filter
: R __0H_ 1§ 1: 111111

1

Configurar el modo de trabajo de la unidad: Esc si lo va a ser de una unidad /T o de un
Centro de Control. E&M si va a ser Esclavo de una unidad tipo /T y a su vez va a ser
Maestro auténomo de otra unidad /P. E>M si normalmente va a ser esclava de un
Centro de Control pero debe pasar a modo Maestro de una unidad de bombeo /P
asociada en caso de caida del Centro.

4
1¢
&8
5]

Q:
rd]

Modo Esc: La unidad va a trabajar como esclava de una unidad de depdsito o de un
Centro de Control. Se configurara el nivel de enlace E que debera ser una unidad
superior al nivel de la unidad con la que comunique. Se configurara la direccion
ModBus de unidad (Dir1,2). Hay dos campos ya que la unidad puede tener dos
direcciones diferentes. Si s6lo se necesita una, se configurara la misma en los dos.

Modo E&M: La unidad va a trabajar como unidad de bombeo esclava de una unidad de
depodsito y a su vez trabajard como unidad maestra de depdsito para otra unidad de
bombeo esclava asociada. Para ello la unidad debe disponer de la opcion repetidor y la
direccion de la unidad esclava de bombeo debe estar en el rango de repeticion. La
entrada analégica 1 debera configurarse en modo depdsito. Ademas de lo indicado en
el modo Esc, se configurara el nivel de enlace en modo maestro (M). Se escribira la
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direccion de la unidad de bombeo esclava (P). Se configurara el tipo de trama de
depdsito a enviar (Fram) y la direccion del primer registro ModBus a escribir (Regln).
(Ver apartado 6.1.13). Se configuraran los tiempos de transmision de la informacion de
depdsito en (Tnch,ch,mi) a los valores por defecto 255,20,10 (Ver apartado 6.1.14)
Modo E>M: Este modo es exclusivo para cuando hay un Centro de Control, maestro
de la red, que interroga a todas las unidades. Es parecido al modo E&M, pero
Unicamente pasa al modo maestro de depdsito cuando detecta que el Centro de
Control ha dejado de comunicar. El tiempo que debe transcurrir sin que el Centro
comunique, antes de que se active el modo Maestro de depdsito, es el configurado en
Tnch en la pantalla 49 (Segundos).

Nivel de red E (modos Esc, E&M, E>M):

e Comunica directo con el Centro de Control: Nivel E = 1

e Comunica a través de un repetidor tipo S&F: Nivel E = Nivel M del repetidor + 1

e Comunica directo con unidad de depdsito: Nivel E = Nivel M del depdsito + 1

Nivel de red M (modo E&M):

e Es maestro auténomo de depdsito (no hay Centro de Control) para una unidad

de bombeo asociada: Nivel M = 1
Nivel de red M (modo E>M):

e Es maestro auténomo de depdsito para una unidad de bombeo asociada, en
caso de caida del Centro de Control:

e Caso de que la unidad de bombeo asociada comunica con el Centro a través
de ésta (que hace de repetidor): Configurar Nivel M = Nivel E. Deberemos
disponer de la opcion repetidor que debera estar activo (S) y la direccion de la
unidad de bombeo asociada deberd estar en el rango de direcciones a repetir.

e (Caso de que la unidad de bombeo esta aguas arriba (su nivel E es inferior):
Configurar Nivel M = Nivel E — 1. Deberemos disponer de la opcién repetidor
que podra estar activo (S) o no (N). En el caso de que esté activo (S), la
direccion de la unidad de bombeo asociada NO debera estar dentro del rango
de direcciones a repetir. La unidad de bombeo asociada también debera
disponer de la opcion repetidor.

48— MODO Esc E=]
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La doble direccion ModBus de unidad se emplea cuando se dan las siguientes
condiciones de forma simultanea:
o Hay mas de una unidad /P de bombeo para el llenado de un mismo depdésito
o Hay Centro de Control
o Launidad de deposito pasa a Maestro en caso de caida del Centro (E>M)
o Las unidades de control de bombeo asociadas estan todas situadas en el
siguiente nivel aguas abajo, de la unidad de depdsito.
o La unidad de depdsito actua de repetidor para la comunicacion del Centro con
las unidades de control de bombeo asociadas

Una de las direcciones sera compartida por todas las unidades de control de bombeo
/Py sera la que la unidad de depdsito empleara cuando ésta pase a modo maestro (la
trama emitida sera recibida simultaneamente por todas las unidades /P de bombeo). La
otra direccion sera especifica para cada unidad de control de bombeo /P y sera la
empleada por el Centro de control para comunicarse de manera individual con ella.
Tnch corresponde al tiempo maximo sin comunicacion con el Centro, antes de entrar a
modo auténomo y también al tiempo entre transmisiones autdonomas sucesivas del
nivel de depdsito.

Configurar el periodo de timeout (MaxNoRxDeposi) (Pantalla 43 para /P o 04 para /2P):
Se configurara siempre a 900 segundos.
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Para la funciéon control de bombeo local: Corresponde al tiempo maximo
permitido sin recepcion de datos de deposito (procedentes de una unidad de
depodsito o de un Centro de Control) antes de que detenga el bombeo por falta
de datos.

Para las salidas de relé o analdgicas escritas por el Centro de Control:
Corresponde al tiempo maximo permitido de la recepcion de datos, antes de
que pare las salidas. En este estado la unidad abre los relés y pone a 0 las
salidas analogicas mandados directamente por el centro. La unidad puede
sefalar esta condicion a través de un relé de salida si se ha asociado a la
funcién 9 (Ver Tabla 1).

La pantalla 43 presenta, ademas, el estado de comunicacién con la unidad de
depodsito asociada. En la unidad /2P, que puede controlar el bombeo a 2
depdsitos, la pantalla 04 corresponde al depdsito 1 y la pantalla 62 al depdsito

DEFOSITO REMOTO
12:.2U P1la ]

L

CC - Valor de la tension de alimentacion 12V de la unidad de depdsito (si
alimentada a 12 V)

Pila - tensién de la pila de la unidad de depdsito (si alimentada a pila)

Rx — Tiempo desde la ultima recepcion de datos de depdsito

dBm — Nivel de la sefial radio con el que se recibe la informaciéon de depodsito
(valor de sefial minima aconsejable: -90 dBm. Recordemos que valores
numeéricos superiores indican menos sefial). (T) indica que la informacion de
deposito procede de una unidad /T ; (C) indica que procede de un Centro ; (j)
indica que no hay informacion valida.

14. Configuracion y calibracién de entradas analdgicas

a.

Entrada analdgica 1 como nivel de depdsito local (pantalla 33): Igual que
apartado (6.1 15a). Aparece un asterisco en la esquina superior derecha de la
pantalla mientras se realiza una conversion.

Entrada analdgica 1 configurada en Modo Std (no como nivel depésito) y
entradas analdgicas 2, 3, 4, 5y 6 (pantallas 33, 34, 35, 36, 37 y 38): Igual que
apartado (6.1 15b). Aparece un asterisco en la esquina superior derecha de la
pantalla mientras se realiza una conversion.

15. Configuracion de Contadores 1y 2 (pantallas 17, 18 y 19, 20 respectivamente)

a.

En la pantalla 17 (19) seleccionar el factor de division (por ejemplo 10 si
tenemos un emisor de pulsos de 0,1 m3/impulso y el totalizador lo queremos
en unidades de m3). Factores disponibles: 1, 2, 5, 10, 100, 200.

Seleccionar el factor de caudal Q (o potencia) para la medida de caudal (o
potencia) en unidades de ingenieria (mantisa y exponente de 10): Ver tabla 3
en pagina 45.

Seleccionar la posicién del punto decimal: Ver tabla 3 en pagina 45.
Seleccionar el tiempo maximo sin pulsos para indicaciéon de caudal (o potencia)
zero Z: Ver tabla 3 en pagina 45 y la Nota asociada al valor Z.

En la pantalla 18 (20) ajustar las 8 cifras del totalizador de cada tarifa. El
totalizador general de la pantalla 17 (19) es la suma de los totalizadores de
cada tarifa.
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16. Configuracion de contadores 3, 4, 5y 6 (pantallas 21, 22, 23 y 24 respectivamente).
Se configuran de la misma manera que los contadores 1y 2, pero al disponer
de un unico totalizador, éste se ajusta en la misma pantalla.

17. Configuracion de cuenta-horas/maniobras (contadores) 1 a 4 (pantallas 25-26, 27-28,
29-30 y 31-32 respectivamente)
a. No son configurables. Unicamente pueden ponerse a 0 tanto los totalizadores
de maniobras como de horas (totales y por tarifa). Para ello, en la pantalla (a)
de cada uno mantener pulsado el selector exterior durante unos segundos.

— CUEHMTA H-M 1
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18. Configuracion de cuenta-horas/maniobras de bombas 1 a 6 (pantallas 05-06, 07-08, 09-
10, 11-12, 13-14 y 15-16 respectivamente)
a. No son configurables. Unicamente pueden ponerse a 0 tanto los totalizadores
de maniobras como de horas (totales y por tarifa). Para ello, en la pantalla (a)
de cada una mantener pulsado el selector exterior durante unos segundos.

05—  BOMBA 1

Maniobras o f
Horas = 888

19. Configuracion de la funcién control bombeo (pantalla 04)

a. Seleccionar en Bombas el numero de bombas a controlar (1 a 6)

b. Siel nimero es > 1, en Rotacién seleccionar si debe hacerse o no rotacion (S
o N). Si se selecciona rotacion (S), a cada nuevo arranque se arrancara una
nueva bomba, de manera circular).

c. Sicon alguna bomba ya en marcha, el nivel del depdsito sigue descendiendo,
puede configurarse que la unidad arranque una bomba adicional. Para ello se
seleccionara en OfraSi el valor de descenso del depdsito (- %) que provocara
el arranque de una nueva bomba .

d. EIl proceso de arranque adicional de bombas es acumulativo. Seleccionar en
Max.ON el nUmero maximo de bombas simultaneas activas permitido. Si se
selecciona 1, esta funcion queda desactivada.

e. Seleccionar si el deposito al que se bombea es Local (correspondiente a la
entrada analdgica 1 de la propia unidad) o es Remote (nivel recibido via radio
de una unidad WaveJOKER / t asociada o directamente del centro de control).
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Configuracion del horario tarifario tarifa anual o invierno (pantalla 03) y verano
(pantalla 58).

La wunidad soporta hasta 3 tarifas
eléctricas y hasta 6 horas de cambio de
tarifa/dia. EI cambio 1 corresponde a la
00:00 horas y debe seleccionarse la
tarifa activa en ese momento (V-valle, L-
llano, P-punta). Ajustar la hora y tarifa en
curso del resto de cambios. Si se selecciona la tarifa ‘x’, el cambio no tiene efecto.
Nota: La configuracion de tarifas y horarios puede modificarse de manera remota
desde el centro de control si la unidad esta en red.

Gestion centralizada de tarifas: En instalaciones donde se disponga de un coste
de energia eléctrica variable dia a dia (normalmente disponible con 24 horas de
antelacion), pueden gestionarse las tarifas en tiempo real desde el centro de
control. Para ello se escribira unicamente como valido el cambio 1 (a las 00:00
horas) y los demas cambios como no validos. Desde el centro de control se
modificara en tiempo real la tarifa en curso del cambio 1, que sera la valida a partir
del momento en que se modifique. Ver registro ModBus 0x1272 en la definiciéon de
registros ModBus de la unidad WaveJOKER /p.

20. Configuracion niveles de llenado segun tarifa anual o invierno (pantalla 02) y verano
(pantalla 57).

0z-NIUELES
Tars Uz b

Para cada tarifa se configuraran un par
de niveles (Mx maximo y Mn minimo) de
8 : llenado de depdsito. Para un .méximo
L: ahorro en el coste energético del
" P: bombeo se procurara que los niveles de
llenado de las tarifas mas econdmicas
sean superiores a los de las tarifas mas caras. Los niveles se ajustaran en funcion
de la capacidad del depdsito, de las bombas y de los consumos previstos y de la
experiencia adquirida. Los niveles se expresan en % del nivel maximo del deposito.
Si a un nivel maximo se le asigna un valor de 100 %, durante la vigencia de esta
tarifa la funcion de control de bombeo sélo pararda bombas cuando se cubra la
boya de maximo (y se recalibraré la sonda analdgica de nivel al 100 %).
Nota: La configuracion de niveles maximo y minimo puede modificarse de manera
remota desde el centro de control si la unidad esta en red.
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21. Configuraciéon de Fecha / Hora: Cambio de horal/estacién, fecha, dia semana y hora
(pantalla 59).

Permite también configurar si se desea
cambio de hora automatico de
verano/invierno. En caso afirmativo
empleara tarifas y niveles especificos por
estacion. Si se configura el dia de la
semana (DS) diferente de ‘X, el reloj
pasa a Modo Semanal y empleara la
tarifa Valle en Sabados y Domingos. Debe conectarse una pila de Li (2xD) en la
entrada de pila para evitar que el reloj se pare en caso de corte en el suministro
eléctrico de los 12 V. Si esto sucediese el reloj tomaria la tarifa Valle de forma
permanente. La pila también proporcionara hasta 200 horas acumuladas de
marcha (incluyendo comunicaciones radio si la unidad es de 500 mW) durante
fallos de la alimentacion de 12 VCC. Otra posibilidad es emplear una fuente
externa de 12 V basada en una bateria (o SAl).
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Es recomendable sustituir la pila de Li cada 5 afios o cuando su nivel sea inferior a
5,5V, visualizado en la pantalla 55. La hora puede modificarse de manera remota
desde el centro de control si la unidad esta en una red.

22. Entrada de intrusismo
Si en la estacidon se emplea un sensor de contacto de puerta abierta como intrusismo,
se conectara a la entrada digital 6. Se incrementara el contador de intrusismo a cada
apertura del contacto.

23. Configuracion del Puerto RS-485 (pantalla 51)
a. Seleccionar la activacion de esta funcion (S) y pulsar (sélo se activara si la
unidad dispone de esta opcion).
b. Seleccionar el formato de datos y pulsar
c. Seleccionar el baudrate y pulsar
d. Configurar la direccion ModBus maxima de los equipos conectados al puerto y
pulsar
e. Seleccionar direccion ModBus minima de los equipos conectados al puerto y
pulsar
Notas:
1. La direccion ModBus de la unidad no debe estar incluida en el
rango de direcciones del puerto.
2. Sila unidad es también repetidor S&F, el rango de direcciones
del puerto debe ser inferior al rango de direcciones del
repetidor S&F.

£1i-
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24. Configuracion de la funcion repetidor radio tipo S&F (pantalla 50)
a. Seleccionar la activacion de esta funcion (S) y pulsar (so6lo se activara si la
unidad dispone de esta opcion).
b. Configurar la direccion ModBus maxima de los equipos a repetir y pulsar
c. Seleccionar direccion ModBus minima de los equipos a repetir y pulsar
i. Notas:
1. Ladireccién ModBus de la unidad debe ser inferior al rango de
direcciones a repetir.
2. Si se emplea el puerto RS-485, el rango de direcciones del
mismo debe ser inferior al rango de direcciones a repetir S&F.

£0- REPETIDOR (S
Feret.idor radio

Dir. Max 1E
Dir. Min 5

25. Configuracion de la asignacion de las salidas analdgicas (opcién) (pantalla 48)
a. Verla Tabla 2 para la asignacion de funciones correspondiente a cada salida

4%—- ASIG. SAL. ANALOG
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Si las salidas se asignan a variables procedentes de una unitad remota tipo /T, debera
configurarse, en su pagina 48, el Tipo de Trama Enviada tal que incluya la transmision
de las variables necesarias. Por ejemplo, si las salidas analdgicas estan asociadas a
las variables analdgicas 1 y 2 de la unidad remota /T, aquella debera configurarse con
un Tipo de Trama Enviado >= 2 para que incluya la transmisién de ambas analégicas

(ver paginas 51y 52).

Si las variables analdgicas de salida se han asignado a variables de la unidad /T
asociada, en las pantallas 39 y 40 ademas del valor de salida de cada una (en mA), se
presentan también los valores de ingenieria de las mismas (entre paréntesis).

26. Configuracion del rango de cada salida analdgica (pantallas 39 y 40)
a. Pulsar hasta que aparezca el rango. Seleccionar 0-100% en cada una.

Asignada a:

Rango salida configurado

Valor salida

Una entrada

4 mA para nivel 0 % hasta
20 mA para 100 % nivel. Salida 0 mA

analdgica tipo 0-100 % ) ; .
DEPOSITO si el sensor de n‘|vel esta
desconectado o averiado (alarma)
Una entrada
analdgica tipo Mismo valor mA que entrada del
estandar (NO 0-100 % sensor asociado. Si salida menor
DEPOSITO), con ° que 4 mA indica sensor de entrada
sensor tipo desconectado o averiado
4-20 mA

20-100 % (no se emplea)

27. Finalizada la configuracion, posicionar el mini-interruptor 1 (izquierda) del
moédulo visualizador en OFF (abajo). Los demas mini-interruptores deben
permanecer también en la posicion OFF (abajo).
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6.3 - WaveJOKER /2p

Se trata de una unidad parecida a la WaveJOKER /p pero con la posibilidad de controlar 2
bombeos de forma independiente.

Asi pues puede recibir informacion de 2 depdsitos (de 2 unidades WaveJOKER /t o del Centro
de Control) de forma simultanea.

Los bombeos se nombran como bombeo 1 y bombeo 2 respectivamente. Para el bombeo 1
pueden emplearse hasta 3 bombas (bombas 1, 2 y 3) y otras 3 para el bombeo 2 (bombas 4, 5

y 6).

Las pantallas de informacion y configuracion difieren ligeramente de las de la unidad
WaveJOKER /p para permitir presentar de forma rapida los 2 bombeos y las configuraciones
respectivas. Desde la pantalla inicial 0, girando el botén en el sentido de avance aparece el
bombeo 1y en el de retroceso aparece el bombeo 2.

Funciéon Pantalla /p Pantalla /2p

Estado depdsito / niveles RX / origen / timeout 43 4 (bombeo 1)
Niveles Max/MIn Verano 57 3 (bombeo 1)
Niveles Max/MIn Anual/Invierno 2 2 (bombeo 1)
Control bombeo 1 1 (bombeo 1)
Inicial 0 0

Control bombeo - 65 (bombeo 2)
Niveles Max/MIn Anual/Invierno - 64 (bombeo 2)
Niveles Max/MIn Verano - 63 (bombeo 2)
Estado depdsito / niveles RX / origen / timeout - 62 (bombeo 2)
Configuracion bombeo 4 61 (bombeo 1)
Configuracion bombeo 2 - 60 (bombeo 2)
Tarifas eléctricas Anual/Invierno 3 58

Tarifas eléctricas Anual/Invierno 58 57
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CAMBIO DE IDIOMA

La unidad soporta hasta 3 idiomas: Inglés, Espanol, Francés (en estandar). En la
pantalla O, pulsar el selector hasta que aparezca parpadeando el idioma actual en la
cuarta fila del visualizador. Seleccionar nuevo idioma y pulsar.

b o o o o o o v o o o o o 1 1 s o i s

FORZADO DE MEDIDA ANALOGICA

En las unidades WaveJOKER /t las medidas analdgicas se realizan cada X segundos
(segun configurado). Mientras visualizamos la pantalla de la entrada analdgica
correspondiente, se puede forzar la realizacion de una medida sin mas que pulsar
momentaneamente sobre el selector externo. Aparecera un asterisco en la esquina
superior derecha y permanecera hasta la finalizacién de la medida.

Si en el momento de forzar una medida se esta realizando una medida de otra sefal
analdgica, la medida forzada empezara una vez finalizada la corriente medida.

El asterisco en la esquina superior derecha aparece siempre durante la realizacion de
cada medida

En las unidades WaveJOKER /p y /2p las medidas analdgicas son continuas.

APAGADO DEL VISUALIZADOR

El visualizador permanece normalmente apagado para evitar consumo. Se enciende al
efectuar una pulsacién sobre el selector externo, mostrando inicialmente la pantalla 0
durante unos segundos.

El visualizador se apagara automaticamente después de transcurridos 60 segundos sin
efectuar ninguna maniobra sobre el selector externo.
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7 — CONTROL DE BOMBEO EN WaveJOKER /P

7.1 — Funcioén
La unidad WaveJOKER /P o /2P recibe regularmente informacion del nivel del depdsito
asociado, directamente de una unidad de depédsito WaveJOKER /T o de un Centro de
Control o de la propia unidad si es un bombeo Local.

Con el nivel del deposito, la tarifa eléctrica en curso proporcionada por el reloj tarifario
de la propia unidad y los niveles de maximo y minimo de llenado configurados para
cada tarifa, la unidad gestiona el bombeo de forma éptima y con el minimo consumo
eléctrico.

Capacidad del control de bombeo para unidad /P:
- Nivel de depdsito:
o Depésito remoto con unidad WaveJOKER
o Deposito remoto con informacion de nivel enviada por un PLC o Centro
de control
o Depésito Local (entrada analdégica 1 de la propia unidad configurada
como deposito)
- Numero de bombas gestionadas
o De 1 hasta 6: Configurable
- Rotacion de bombas
o Si/ No: Configurable
- Arranque de bomba adicional si nivel sigue descendiendo
o Si/No: Configurable
o N°maximo de bombas en marcha simultanea: Configurable
o % de descenso de nivel para arranque bomba adicional: De 1 a 15 %
configurable
- Paro de multiples bombas
o El paro entre bombas es temporizado para minimizar el golpe de ariete
o Tiempo entre cada paro de bomba configurable: De 10 a 990 segundos
- Reloj tarifario integrado
o N°de tarifas: Hasta 3. Hasta 6 cambios/dia
o Cambio de hora y de tarifas de Verano/Invierno automatico: Si/No
configurable
o Tarifa diaria y/o semanal (Sabados y Domingos: Valle) configurable
- Niveles de llenado de depdsito
o Maximo y Minimo asociados a cada tarifa de Verano e Invierno:
Configurables
- Deteccion de fallo de bomba
o Configurable mediante la asociacion de una entrada digital de estado
de bomba
o Tiempo maximo entre orden de arranque y deteccién de estado ON:
Configurable
o Deteccién de fallo en el arranque y también durante la marcha: Si
o Arranque de bomba suplente en caso de fallo de bomba: Si
- Cuenta Horas y Cuenta Maniobras de bombas
o Asociado a cada bomba: Si (tenga o no entrada de estado asociada)
o Discrimina Horas Totales y Horas por Tarifa Eléctrica: Si
- Seguridad
o Paro de bombas en caso de pérdida de enlace con unidad origen de la
informacion de nivel: Si
o Paro de bombas si sensor de nivel de depdsito averiado: Si

Capacidad del control de bombeo para unidad /2P:
- lgual que /P pero puede gestionar dos bombeos independientes. Hasta 3
bombas por bombeo
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Se arranca el bombeo cuando el nivel desciende por debajo del nivel minimo
de la tarifa en curso. Si el nivel sigue descendiendo se puede activar una
bomba adicional por cada % de descenso configurado, hasta el maximo de
bombas simultaneas configurado.

Las bombas activadas se detienen cuando se llega al nivel maximo de la tarifa
en curso (o cuando la boya de maximo se cubre si el nivel maximo es 100%).
Si hay mas de una bomba en marcha, se detiene una detras de otra, dejando
entre ellas el tiempo configurado para minimizar el golpe de ariete.

Si al arrancar una bomba con entrada de estado asociada, la entrada no se
activa antes de transcurrido el tiempo maximo configurado, la bomba se
detiene y se marca como fallo. Si desaparece la sefial de bomba activa en una
bomba en marcha, se detiene la bomba y se marca como fallo. En caso de fallo
se arranca la siguiente bomba disponible (si la hay). Las bombas con fallo
quedan en este estado de forma permanente. Para borrar localmente los
estados de fallo de las bombas, se pulsara el botdn/selector durante 2
segundos. También pueden borrarse de forma remota. El forzado remoto de
marcha o paro de bomba inhibe la deteccion de fallo de bomba.

En una instalacion con varias bombas puede configurarse Rotacion de Bombas
para equilibrar las horas de funcionamiento de estas. La rotacién emplea una
bomba diferente en cada nuevo inicio de bombeo, repitiendo el ciclo.

En un fallo de suministro eléctrico, la unidad sigue operando mediante la pila y
detecta el fallo de suministro por la caida de la alimentacion de 12V. Durante el
fallo, la unidad para las bombas y borra los posibles estados de fallo de bomba.

Pantallas de configuraciéon del bombeo:

o

]
O

Configuracion del Bombeo (/P: pant.4)(/2P: pant.61 y 60).

o N°de bombas disponibles: 1 a 6 (/2P: 1 a 3)
Rotacion: Si/No
Arranque bomba adicional si desciende X %: Del 1% al 15 %
Numero maximo de bombas en marcha: 1 a N° de bombas disponibles
Deposito: Local (Nivel depdsito propia unidad) ; Remoto (WaveJoker
remoto)
Relé de salida asociado a cada bomba (pant. 47)(Ver Tabla 1)
Asignacion de entradas asociadas al estado de bombas y tiempo maximo para
arranque bomba y tiempo entre paros de bomba (es el mismo)(pant.46)

o Para cada bomba se puede asociar un niumero de entrada digital.

Seleccionar el valor 00 si no se desea asociacion.

o Tiempo:

o En Arranque Bomba: Corresponde al tiempo maximo desde
activar una bomba, hasta recibir la sefial de bomba activada en
la correspondiente entrada asociada. Sin efecto para bombas
sin entrada asociada.

o En Paro Bomba: Corresponde al tiempo entre el paro de cada
bomba cuando hay mas de una en marcha (minimiza el golpe
de ariete).

Niveles Maximo y Minimo para Cada Tarifa, en Invierno/Anual y Verano (/P:
pant.2 y pant.57 respectivamente);(/2P: pant.2 y 3 respectivamente para
bombeo 1y pant.64 y 63 respectivamente para bombeo 2)

Tarifas Eléctricas Horarias, de Invierno/Anual y Verano (/P: pant.3 y 58
respectivamente)(/2P: pant.58 y 57 respectivamente)

Puesta en Hora/Fecha y configuracion cambio de hora Verano/Invierno
(pant.59)

Tiempo maximo sin recepcion del nivel antes de paro emergencia (Solo si
depdsito remoto) (/P: pant.43)(/2P: pant. 4 para bombeo 1y 62 para bombeo 2)
Canal radio y cédigo de red (pant.52)

Nivel de red esclavo y direccidon(es) de unidad (pant.49)

O O O O
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7.2 — Pantallas especificas del control de bombeo

Estado del bombeo:

1.

WaveJOKER /P: Pantalla 01
WaveJOKER /2P: Pantalla 01 para bombeo1 y Pantalla 65 para bombeo 2

01— BOMBED Uerano
Niv.Der= 54.1

Numero de bomba y estado.

a. La bomba 1 esta activada y, si tiene entrada de estado de bomba asociada, la entrada
esta activada

b. La bomba 1 esta activada pero su entrada asociada no lo esta (el nimero de bomba
aparece en pequefio). Corresponde al tiempo transitorio entre la activacion de la bomba
y la deteccién de bomba activada. Solamente puede darse si la bomba tiene entrada de
estado asociada.

c. La bomba 1 esta en fallo. Es debido a que transcurrido el tiempo transitorio desde la
activacion no se ha recibido sefial de bomba activada, o que durante el funcionamiento
de la bomba ha desaparecido la sefial de bomba activada. Solamente puede darse si la
bomba tiene entrada de estado asociada. Puede eliminarse remotamente desde el
Centro de Control o localmente mediante la pulsacion del botén display durante 2
segundos.

d. La bomba 1 esta en forzado marcha por el Centro de Control. El forzado es prioritario
sobre la I6gica de control de bombeo incluido el estado de fallo.

e. La bomba 1 esta en forzado paro por el Centro de Control. El forzado paro es el mas
prioritario.

Tarifa eléctrica en curso (segun hora y programacion reloj)(si no se ha puesto en hora, aparece X
y se toman los niveles de la Tarifa Valle Invierno/Anual)
Nivel actual del deposito, en %.

a. Si en el valor correspondiente al nivel aparece: ?.? indica que no hay recepcion de la
unidad WaveJOKER / t remota asociada.

b. Si en el valor correspondiente al nivel aparece: !!! indica que hay una averia en el
sensor de nivel (valor eléctrico producido por el sensor demasiado bajo).

Niveles maximo y minimo del depdsito correspondientes a la tarifa en curso

Variacion del nivel del depésito en % de los ultimos 15 minutos. Se actualiza a los 00°, 15’, 30" y
45’ exactos de cada hora. Necesita que el reloj esté en marcha. En la figura se presenta -9%
Estacion actual (Verano / Invierno). Aparece solo si se ha configurado que la unidad realice el
cambio de hora verano/invierno automatico. En este caso se dispone de las tarifas eléctricas de
invierno y verano y los niveles de llenado de deposito para invierno y verano.
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Niveles maximo y minimo de llenado
WaveJOKER /P:
- Pantalla 02 para Anual/Invierno y Pantalla 57 para Verano
WaveJOKER /2P
- Bombeo 1: Pantalla 02 para Anual/lnvierno y Pantalla 03 para Verano
- Bombeo 2: Pantalla 64 para Anual/lnvierno y Pantalla 63 para Verano

HIVELY 'IH“lHFHﬁ
Tart U: ;

Reloj /Calendario con control de tarifas eléctricas y cambio de hora automatico.
WaveJOKER /P:
- Pantalla 59 para reloj (Fecha, Hora, Cambio automatico de hora/estacion,
Diario/Semanal)
- Horas/Tarifas: Pantalla 03 Anual/Invierno y Pantalla 58 para Verano
WaveJOKER /2P
- Pantalla 59 para reloj (Fecha, Hora, Cambio automatico de hora/estacion,
Diario/Semanal)
- Horas/Tarifas: Pantalla 58 Anual/Invierno y Pantalla 57 para Verano

FECHA-HORA _ TRFIFR _Invierno
AL o — ;.;'

Iﬁglerr

Nota: Si la unidad opera de forma auténoma (no enlazada con un centro de control) y la
instalacion esta sujeta a cambios de temperatura importantes, es aconsejable comprobar de
manera periddica (p.ej:cada 2 6 3 meses) la concordancia del reloj con el del contador de la
compaifiia eléctrica, ya que ambos puede presentar deriva.

Configuracion del bombeo 04— CONFIG. BOMBEQ
Wav_eJOi;EEt;ﬁé 04 Bo I'j.' = =.:- Rotacion=5_
WaveJOKER /2P DtraSii— 5% Max.0M=2

- Bombeo 1: Pantalla 61 Dep 1_|E. 1+.-Cl : RFemoto
- Bombeo 2: Pantalla 60

Estado y niveles radio de la unidad de Depdsito Remoto (o Centro de Control)
WaveJOKER /P:

- Pantalla 43 para tensiones de alimentacién de la unidad WaveJOKER de deposito y
procedencia, niveles y tiempos de recepcion de de la informacion de depdsito y
Timeout general de recepcion

- Pantalla 56 para niveles y tiempos de recepcion para informacion de depdsito
asociado, 6rdenes de Centro de Control y tramas repetidas (si funcion repetidor
activada)

WaveJOKER /2P:

- Bombeo 1: Pantalla 04 para tensiones de alimentacion de la unidad WaveJOKER
de depdsito y procedencia, niveles y tiempos de recepcion de de la informacion de
depdsito y Timeout general de recepcion

- Bombeo 2: Pantalla 62 para tensiones de alimentacion de la unidad WaveJOKER
de depésito y procedencia, niveles y tiempos de recepcion de de la informacion de
depdsito y Timeout general de recepcion

- Pantalla 56 para niveles y tiempos de recepcion para informacion de depdsito
asociado 1, ordenes de Centro de Control y tramas repetidas (si funcion repetidor
activada)
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e En CC y Pila se leen las tensiones de alimentacion de la unidad de depdsito remoto
asociada (CC corresponde a la entrada de alimentacion de 12V y Pila a la entrada de
alimentacién por pila)(sin valores si los datos de deposito son escritos por el Centro de
Control o se esta en timeout). En RX se indica los segundos desde la Ultima recepcion de
datos de depdsito y con que nivel a continuacion el nivel de sefal radio se han recibido.
Entre paréntesis: T indica que la informacion procede de una unidad WoveJoker T; C indica
que procede del Centro de Control; ! indica que esta sin valores de depdsito (Esta
informacion esta duplicada en la pantalla 56). En MaxNoRxDeposit se lee el valor de tiempo
maximo permitido entre recepciones sucesivas de datos de depdsito y/o también de
interrogacion por el Centro de Control, antes de entrar en modo fallo de recepcién. Este
tiempo es configurable (En la unidad WaveJOKER /2p se configura en la pantalla 4 para el
depdsito 1y 2). También se emplea este mismo valor de tiempo para pasar a modo Master
de deposito si esta configurada en modo E>M. Es el tiempo antes de pasar a modo M sin
que la unidad de bombeo asociada reciba datos de nivel de depdsito escritos por el Centro.
La unidad controla este tiempo puesto que estos datos provenientes del Centro deben de
pasar a su través (funcion de repetidor S&F).

ESTRADO R
- 64dBmCT2
-255dBm
-255dBm

La linea T se refiere a la recepcion de datos de depdsito asociado. En el primer campo se
presenta el tiempo desde la ultima recepcion (en segundos) y en el segundo el valor de sefial
radio (en —dBm)(T: indica que se reciben de WavedJoker T; C: indica que se reciben de Centro de
Control; !: indica que no hay recepcion).

La linea C se refiere a la recepcién de datos procedentes del Centro de Control.

La linea R se refiere a la recepcion de tramas a repetir (funcion repetidor). Hay un tercer campo
que presenta la direccion ModBus de la unidad repetida. Para unidades tipo /P 6 /2P en modo
M>E, cuando esté en modo M, en R podremos ver las transmisiones de datos a la unidad de
bombeo asociada que coincidiran con sus respuestas (recordemos que la unidad debe tener el
repetidor S&F activado para dicha unidad de control de bombeo asociada)

Los valores 999S y -255dBm indica no recepcion
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8 - OTROS
8.1 — CAMBIO DE PILA

WaveJOKER T

En la pantalla 55 de la unidad WaveJOKER /t y en la pantalla 43 de la unidad receptora
asociada WaveJOKER /p (en el caso de que la haya) se muestra la tension de la pila.
Debe procederse al cambio cuando la tension llegue a 5.5 V.

WaveJOKER P y WaveJOKER 2P

Si se emplea una pila como alimentacion de emergencia, en la pantalla 55 se muestra
la tensién de la pila. Debe procederse al cambio cuando la tension llegue a 5.5 V.

8.2 — OTRAS PANTALLAS

o N°serie 53— M.SERIE:&649F2951

e Versiones Firmware y UFb= 1.8 UFd= 1.8
Chksum de Base y Display 64929 21496

e Opciones 249-151-149-881-861
Tensi de Alimentacid ol :

o Tensiones de Alimentacién Alim¢1ous=

e Temperatura

Alim rFrila=
Temr = + 19

8.3 — ENCRIPTACION DE TRAMAS

La unidad permite activar la encriptacion de tramas radio mediante el protocolo de gran
seguridad RC4-drop/1. De esta forma se bloquea la posibilidad de ataques exteriores al
sistema. Esta encriptacion es también compatible con la encriptacion de tramas radio
disponible en los radio médems T-MOD C48+.

En la pantalla 54 puede activarse o no la encriptacion y puede configurarse la clave de
encriptacion (8 valores de 8 bits = 64 bits). En esta pantalla se seleccionara el test n°® 3
(que no aparece, para mayor seguridad). En el funcionamiento normal de la unidad, la
clave de encriptacién no es visible para el usuario.

8.4 — AMPLIACIONES

Mediante la configuracion de la pantalla 53, pueden ampliarse las opciones de la
unidad. Para ello es necesario enviar al fabricante el nimero de serie de la unidad y las
opciones actuales de la misma, que se identifican mediante los 5 nUmeros de 3 cifras
que aparecen en la linea inferior de esta pantalla. El fabricante suministrara una lista de
10 numeros de 3 cifras que deberan introducirse para realizar la ampliacion. Algunas
de las ampliaciones requeriran también la insercion de una o mas tarjetas de E/S. Para
ello consultar las figuras de las paginas 18 y 19.



